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โปรแกรมวเิคราะหภ์าพอัจฉรยิะ (Smart Video Content Analytic) เป็นซอฟตแ์วรท์ีส่ามารถตรวจจับ
และวเิคราะหภ์าพปัจจุบัน (Real-time Video Analytics Software) จากกลอ้งวงจรปิด เพือ่ตรวจจับและแจง้
เตอืนเหตกุารณ์ทีต่อ้งการตรวจสอบใหผู้ใ้ชง้านระบบกลอ้งวงจรปิดสามารถใชง้านระบบได ้รองรับระบบส ารอง
ขอ้มูลและกูค้ืนระบบ (Backup and Restore) พรอ้มทัง้มกีารเก็บส ารองฐานขอ้มูลอัตโนมัต ิ (Automatic 
Archiving) สามารถตัง้ชว่งเวลาในการตรวจจับ (Rule Scheduling) และระบบสามารถตรวจจับภาพบุคคล วัตถ ุ
และยานพาหนะไดต้ามเงือ่นไขหลักตอ่ไปนี้ 

• ตรวจจับการเคลือ่นไหวในบรเิวณทีก่ าหนด 

• ตรวจจับการเคลือ่นไหวขา้มเสน้ทีข่ดีไว ้

• ตรวจจับฝงูชน/ตรวจจับจ านวนของกลุม่คน 

• ตรวจจับการเดนิวนไปวนมาในพืน้ทีข่องบคุคล ทีจ่ะสง่ผลไปถงึพฤตกิรรมอันมพีริธุกอ่นกระท าความผดิ 

• จับวัตถตุอ้งสงสยัในบรเิวณทีก่ าหนด 

• ตรวจจับการสญูหายหรอืเคลือ่นยา้ยของทรัพยส์นิ 

• ตรวจจับการจอดในพืน้ทีห่า้มจอด 

• ตรวจจับความเร็วเฉลีย่ในบรเิวณทีก่ าหนด รวมถงึแจง้เตอืนเมือ่ยานพาหนะมคีวามเร็วมากกว่าหรอืต ่ากว่าค่าที่
ก าหนดไว ้
   

คณุสมบตัขิองระบบ (Software Specification) 

• สามารถแจง้เตอืนหรอืรายงานไปยงั VMS และแสดงผลทีห่นา้จอ Video Wall หรอื Workstation 

• มกีลไกการเรยีนรูส้ภาพแวดลอ้มใหร้ะบบลดความผดิพลาดจากสญัญาเตอืนทีป่ระมวลผลพลาด 

• สามารถตรวจสอบความผดิปกตอิงกลอ้ง เชน่ หยดุท างาน หรอืขาดการเชือ่มตอ่ได ้

• สามารถจับการบกุรกุการเขา้มาในพืน้ทีเ่ฝ้าระวังได ้

• สามารถตรวจจับวัตถหุรอืบคุคลทีผ่า่นเขา้ออกบรเิวณได ้

• สามารถตรวจจับทศิทางการเคลือ่นที ่เชน่ เดนิ หรอืขับรถยอ้นศรได ้

• สามาถตรวจจับการเคลือ่นทีแ่บบลักษณะป้วนเป้ียนเดนิไปมาในบรเิวณทีก่ าหนดได ้

• สามารถวเิคราะหด์คูวามหนาแน่นของวัตถหุรอืคน วา่ในกรอบพืน้ทีม่มีาก นอ้ย ปานกลางได ้
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• สามารถนับจ านวนวัตถ ุเชน่ รถ หรอื คน 

• สามารถตรวจสอบการเคลือ่นไหวผดิปกต ิเชน่ คน หรอืรถยนตท์ีม่กีารเคลือ่นทีเ่ร็วกวา่ปกตไิด ้

• สามาถตรวจการลมืวัตถสุิง่ของได ้

• มรีะบบลดความผดิพลาดจากสญัญาเตอืนทีป่ระมวลผลพลาดจากสภาพแวดลอ้มซึง่ไมอ่าจควบคมุได ้ไดแ้ก ่

 > การเปลีย่นแปลงแสงและเงา ทัง้จากแสงไฟฟ้าและแสงจากธรรมชาต ิ

 > การสะทอ้นแสงจากผวิน ้าในชว่งเวลาตา่งๆ 

 > การโบกสะบัดของกิง่กา้นใบของตน้ไม ้

 • สามารถแยกความแตกตา่งระหวา่ง มนุษย ์ยานพาหนะ หรอืวัตถอุืน่ๆ เพือ่การแยกแยะสิง่ทีก่ าลังใหท้ าการ
ตรวจจับ 

• รองรับการประมวลผลไดต้ัง้แตเ่ครือ่งแมข่า่ยเดยีว หรอืหลายเครือ่ง เป็นทัง้แบบรวมศนูยแ์ละกระจายศนูย์ 

• โปรแกรมพัฒนาขึน้มามเีทคโนโลยทีีส่ามารถใชง้านในทีช่มุชน มคีนจ านวนมากในพืน้ทีเ่ปิดโลง่ได ้

• มปีระสทิธภิาพในการใชง้านจรงิ ไดร้ับการยอมรับและใชง้านแลว้ในหลายๆ ประเทศ 

• ความสามารถตรวจจับการบกุรกุเขา้พืน้ทีค่วบคมุหรอืเขตหวงหา้ม (Intrusion Detection and Perimeter 
Protection) 

> แจง้เตอืนเมือ่มบีคุคลเขา้มาบนถนนทีห่า้มมคีนเดอืน เชน่ บนมอเตอรเ์วย ์ทางดว่น หรอืในอโุมงค ์

   ทีม่รีถผา่นเขา้ - ออก เพือ่ป้องกนัการเกดิอบุัตเิหต ุ

 > สามารถตรวจจับยานพาหนะทีข่ับรถทับเสน้หา้มเปลีย่นชอ่งทาง หรอืทับเลนรถบัส รถประจ าทาง 

 > สามารถตรวจจับผูบ้กุรกุหรอืพาหนะทีฝ่่าฝืน เขา้ไปในพืน้ทีห่วงหา้ม หรอืในสถานทีม่กีารเฝ้าระวัง 

 > สามารถตรวจจับยานพาหนะทีข่ับขีร่ถยอ้นศร 

• สามารถท าการวเิคราะหพ์ฤตกิรรมลักษณะตอ้งสงสยั เชน่ การเดนิเคลือ่นทีแ่บบไมน่่าไวใ้จ เชน่ เดนิป้วนเป้ียน
ไปมา 

• ความสามารถในการบรหิารจัดการฝงูชน หรอืยานพาหนะ ไดแ้ก ่

> วเิคราะหค์วามหนาแน่นของผงูชน หรอืยานพาหนะ ดคูวามแออัดหรอืความคับคั่งของรถบนถนน และ 

   แจง้เตอืนเมือ่สงูกวา่เกณฑท์ีก่ าหนดไว ้

 > นับจ านวนยานพาหนะทีว่ ิง่ผา่นไปมา หรอืจ านวนคนในพืน้ที ่

 > เก็บขอ้มลูทางสถติขิองความคับคัง่การจราจรบนถนนส าคัญ หรอืปรมิาณคนเขา้ออกบรเิวณ เชน่ 
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      วงเวยีนหนา้อาคาร และประตหูนา้โครงการ แลว้ออกรายงานล าดับความคับคัง่ทีส่ดุของวัน/สปัดาห ์

• ความสามารถในการตรวจจับวัตถหุรอืสิง่ผดิปกตทิีป่รากฎขึน้แบบไมเ่คลือ่นไหว (Non-Motion Detect) ไดแ้ก ่

> ตรวจจับวัตถสุิง่ของ หรอืทรัพยส์นิทีถ่กูขโมยไป โดยมกีารแจง้เตอืนเมือ่สิง่นัน้หายไป โดยยังคง 

   ท าการตรวจจับได ้แมว้า่ภาพของวัตถนัุน้อาจถกูบดบังเพยีงบางสว่นหรอืทืง้หมด 

 > สามารถยอ้นภาพกลับไปยังจดุเริม่ตน้ของเหตกุารณ์เพือ่หาผูก้ระท า 

 > ตรวจจับยานพาหนะทีจ่อดฉุกเฉนิ เชน่ รถเสยี หรอืมเีหตรุถชนท าใหก้ารจราจรตดิขดั 

 > ตรวจจับรถยนตใ์นบรเิวณหา้มจอดรถ เชน่ แนวขอบขาวแดง 

• สามารถตรวจจับวัตถสุิง่ของทีถ่กูวางทิง้ในทีส่าธารณะ ในสภาพแวดลอ้มทา่มกลางฝงูชน (Abandoned 

Object in a Crowded Environment) 

> สามารถตรวจจับวัตถหุรอืสิง่ของตอ้งสงสยัทีถ่กูวางทิง้ไวใ้นทีท่ีม่กีลุม่คนแออัดได ้

 > สามารถก าหนดใหม้กีารเฝ้าจับวัตถสุิง่ตอ้งสงสยัทีต่รวจพบ และการแจง้เตอืนเมือ่ถกูทิง้ไวเ้ป็น 

    ระยะเวลานานผดิปกตไิดม้ากกวา่ 5 นาท ีโดยยงัคงการตรวจจับได ้แมว้า่ภาพของวตัถนัุน้อาจถกู 

    บดบงัเพยีงบางสว่นหรอืทัง้หมด 

 > สามารถยอ้นภาพกลับไปยังจดุเริม่ตน้ของเหตกุารณ์เพือ่หาผูก้ระท า 

 > สามารถแจง้เหตกุารณ์ในกรณีทีม่กีารตรวจจับไดว้า่มเีหตกุารณ์ทีว่ัตถใุนภาพถกูวางทิง้ไวถ้กูหยบิ 

    หรอืขโมยไป เกดิขึน้หลายเหตกุารณ์มวีตัถมุากกวา่ 1 ชิน้ (Multi-Object) โปรแกรมตอ้งสามารถแจง้ 

    เตอืนเหตกุารณ์ทัง้หมดและสามารถเลอืกชีไ้ปทีวั่ตถแุตล่ะชิน้ เพือ่ยอ้นไปดเูหตกุารณ์นัน้ๆ และใชเ้ป็น 

     หลักฐานไดว้า่วัตถดุังกลา่วถกูน าเขา้มา หรอืถกูหยบิออกไปโดยบคุคลใด 

• ในกรณีทีใ่ชง้านรว่มกับโปรแกรมตรวจจับใบหนา้บคุคล (Face Recognition) เมือ่โปรแกรมแสดงภาพ
เหตกุารณ์ทีเ่กดิขึน้ และจับภาพบคุคลตอ้งสงสยัได ้โปรแกรมจะตอ้งสามารถเก็บภาพใบหนา้ไวอ้า้งองิ เพือ่
เปรยีบเทยีบกับฐานขอ้มลูประวัตบิคุคลทีม่อียู ่หรอืตัง้คา่ก าหนดใหเ้ป็นบคุคลทีต่อ้งสบืคน้ เพือ่ตรวจสอบไดว้า่
บคุคลดังกลา่วปรากฎตัวจากทีไ่หน เมือ่เวลาใด ทัง้กอ่นและหลังเหตกุารณ ์

• ตอ้งมหีนังสอืรบัรองทีไ่ดร้บัการแตง่ตัง้จากบรษัิทผูผ้ลติ หรอืบรษัิทตัวแทนของผูผ้ลติ หรอืตัวแทนจ าหน่ายที่
ไดร้ับการแตง่ตัง้อยา่งเป็นทางการในประเทศไทย 

• ระบบตอ้งสามารถท าการตดิตามภาพเหตกุารณ์ยอ้นหลังผา่นกลอ้งวงจรปิดหลายตัว เพือ่แสดงความตอ่เนื่อง
ของเหตกุารณ์ทีต่อ้งการตรวจสอบเป็นพเิศษ เชน่ แสดงภาพเหตกุารณ์บคุคลลมืของ หรอืแสดงภาพเหตกุารณ์
ของผูเ้ก็บของ วา่ผา่นไปยังกลอ้งวงจรปิดตวัใดบา้ง 
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Video Analytics Event: 
 
      

 
 ระบบตดิตามความเคลือ่นไหว (Loitering Detection)              ระบบก าหนดเขตพืน้ทีห่า้มเขา้ (Cross-line Detection) 

 

 

 

 

 

    ระบบตรวจจับใบหนา้บคุคล (Face Recognition)                        วเิคราะหใ์บหนา้ (Face Analytics) 

 

 

 

 

 

  ตรวจจับจอดรถในพืน้ทีห่า้มจอด (Law Enforcement)    ตรวจจับรถเปลีย่นเลนส ์(Lane Change Detection) 


